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1. Vektoren

Durch den Anfangspunkt P1 = (3, 2) und den Endpunkt P2 = (7, 5) ist ein Repräsentant des
Vektors ~a gegeben.

a) Geben Sie den Vektor ~a in Komponentendarstellung an.

b) Zeichnen Sie den Vektor ~a gemäß obiger Beschreibung als Verbindungsvektor zwischen P1

und P2 in ein Koordinatensystem.

c) Geben Sie den Endpunkt P ′
2 eines weiteren Repräsentanten des Vektors ~a an, wenn der

Anfangspunkt P ′
1 = (−3,−1) ist.

2. Addition, Subtraktion und Skalarmultiplikation

Gegeben seien die Vektoren ~a =

(
3
2

)
und ~b =

(
2
−5

)
.

a) Zeichnen Sie Repräsentanten von ~a und ~b in ein Koordinatensystem.

b) Bestimmen und zeichnen Sie den Summenvektor ~c = ~a +~b.

c) Bestimmen und zeichnen Sie den Differenzvektor ~d = ~a−~b.

d) Zeichnen Sie die Vektoren 2 · ~a sowie −~b ein.

3. Koordinatentransformation

Die Koordinaten (x, y) gehen in die Koordinaten (x′, y′) über, indem der Koordinatenursprung

um den Vektor ~s =

(
−1
3

)
verschoben wird.

a) Berechnen Sie die neuen Koordinaten der Punkte P1 = (−3, 4), P2 = (−5.5, 0), P3 =
(3, 5.5) sowie Q1 = (1, 2), Q2 = (2.5,−4) und Q3 = (−2.5,−1.5).

b) Berechnen Sie die Verbindungsvektoren
−−→
PiQi zwischen Pi und Qi für i = 1, 2, 3. Wie

unterscheiden sich die Verbindungsvektoren
−−→
PiQi von den Vektoren

−−−→
P ′
iQ

′
i?


