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1. Determinante

Berechnen Sie die Determinanten der folgenden Matrizen:

Lo 1 23 1 1 1 05 3 V2 45 9
A_<0 1>,B_ 4 5 6|,C=45 76 8| .,D=(6 0 8| ,E=| 0 2 Vi3
7809 11 1 510 o o0 3

2. Inverse

Die inverse Matrix A~! zu einer Matrix A ist durch A-A~'=E definiert. Hierbei ist E die Ein-
heitsmatrix. Wenn detA#0 ist, dann kann man die Inverse von A berechnen durch

_ . —1)tJde A;s
A = (SCZJ) mit Tj; = 7( )det(At)( ]),

wobei A;; die Matrix ist, die man erhélt, wenn man in der Matrix A die i-te Zeile und die
j-te Spalte streicht.

Berechnen Sie nun die Inversen der Matrizen aus Aufgabe 1).

3. Determinaten von Drehmatrizen

vz V2o 1 0 0
oy V3
Di=|—¢ @ of D2=]0 5 %
0 0 1 0 -3 1

Berechnen Sie die Determinanten dieser beiden Drehmatrizen.

4. Nicht-kartesische Koordinatensysteme

Welche Zylinder- bzw. Kugelkoordinaten haben die Punkte P;=(1,0,1) und P2=(0,1,-1)?
Welche kartesischen Koordinaten haben die Punkte Pz=(1,7,5) und Px=(2,3m,1)?
Hierbei meint 7Z Zylinder- und K Kugelkoordinaten.



